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Descricdo geral da Central NiiD

1- Gravador - Conector para gravagao do microcontrolador (uso da fabrica).

2 - OPCIONAL 8F- Modulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e alarme).
3 - BOT - Comando de botoeira externa.

4 - TAMPER - Sensor de destravamento.

S - ANT - Fio rigido de antena (I72mm).

6 - FOTO - Entrada de emergéncia, conector da foto célula

7 - FORCGA - Ajuste da forca do motor.

8 - VELOCIDADE - Ajuste de velocidade do motor.

9 - RAMPA -0 portao reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso.

10 - PAUSA- Fechamento automatico

M - FCA/FCF - fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

12 - TX - Botao para os procedimentos de gravar e apagar controle remoto

13 - CURSO - Botdo para os procedimentos de aprendizado do tempo de abertura e fechamento.
14 - SENTIDO - Botgo para indicar de que lado esta o batente de fechamento.

15 - "+ e "-" - Botdes para alterar os niveis de agjustes.

16 - BARRA DE LEDS - Indicador de nivel de gjuste ou monitor de fungao.

17 - Fusivel de protec&o - SA

18 - Entrada de rede - Bivolt automatico 127Vac/220Vac.

19 - Encoder - Sensor de posicionamento do portao.

Caracteristicas

- Bivolt automnatico;

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de Ultima geragao com processamento em 48Mhz;
- Memoria com capacidade de até 250 botdes / controles programados;

- Receptor Heterddino: N&o perde a calibragdo de frequéncia;

- Ajuste de rampa de chegada: Desaceleragao eletronica;

- Ajuste de forga: com S niveis de forga;

- Ajuste de fechamento automatico;

- Varistor e Fusivel de Protecgo: atua em caso de descarga atmosférica e sobre carga;

- Entrada para Foto Célula com Conector Polarizado: Evita ligacoes invertidas;

- Prote¢des nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor risco
de danos a0 circuito;

- Saida para Placa 8F: Agrega as fungdes de luz de garagem, trava
magnética, sinaleiro e alarme;

- Entrada de botoeira;

- Fungbes com botdes e led’s indicativos independentes: pausa,
rampa, velocidade, forga, sentido, programacao de transmissores
e curso;

Habilitando o modo de programac&o e ajustes

Por seguranga a central mantem as fungdbes de

programacao e gjustes desabilitadas permanecendo o ,

teclado bloqueado apos a alimentagao.Para habilitar o »\
modo de programacao e ajuste, abra e feche a manopla TECLADO DE) o"g?,

do destravamento usando a chave. AJUSTES o .

O modo de programacao e gjuste fica disponivel durante
60 segundos apos o Ultimo comando no teclado da
central, bloqueando o teclado novamente apds este tempo.

Usando os botdes de ajuste

Cada botao possui uma fungao independente, onde é possivel por exemnplo, selecionar o botao de velocidade
(botao “S” = speed) e aumentar (botao “+) ou diminuir (botao "-“) o valor do parametro usando a barra de led
como referéncia dos 5 niveis disponiveis.
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fotocélula executara o fechamento autormatico.



Velocidade

Selecione a opgao velocidade no botao “S” (speed) e gjuste a velocidade usando os botdes “+” e “-" de
acordo com a necessidade. Use a barra de led como referéncia para os 5 niveis de gjuste, sendo o nivel S a
maior velocidade.

Rampa

A rampa é a distancia onde o motor comega a desacelerar para evitar batidas no batente, aumentando a vida
Util do equipamento.

Selecione a opgao rampa no botdo “"R” e gjuste a distancia usando os botdes “+” e *-". No nivel de gjuste S a
rampa é mais longa em relacdo ao nivel 1, onde o motor desacelera mais proximo do batente.

Fotocélula

Se a fotocélula estiver interrompida enquanto o portdo estiver aberto, impedid qualquer comando de
fechamento do portdo e este permanecerd aberto até que a fotocélula nao detecte nenhum obstaculo.
Durante o fechamento se houver a deteccéo de obstaculo, por meio da fotocélula, a central para o motor e
reverte o sentido para a abertura automaticamente.

Forca

O nivel de forca deve ser configurado de acordo com o peso e atrito do portdo, onde, se houver algum
obstaculo, o equipamento reconheca a condigdo anormal de funcionamento e pare (durante a abertura) ou
reverta o sentido do motor (durante o fechamento) para evitar maiores danos.

Selecione a op¢ao de forca no botdo “F” e gjuste a distancia usando os botdes “+” e “-". No nivel de gjuste
1a central € mais sensivel. Caso o portdo inicie @ movimentacdo e pare em seguida aumente o nivel e teste
novamente.

Sentido de fechamento

Para o correto funcionamento da central € importante indicar qual o sentido de fechamento, para a correta
atuacao da foto célula ou do tempo de fechamento automatico, por exermplo.

Selecione a op¢do sentido no botao “W” (way), verifique que na barra é mostrado o sentido do fechamento
através da movimentacao dos leds. Altere se necessario usando os botoes “+” e *-".

SENTIDO DE FECHAMENTO
ESQUERDA

= PORTAO
<= SENTIDODEFECHAMENTO  BATENTE=

a oA A M

e R
/LED\ LED LED LED LED

SENTIDO DE FECHAMENTO
DIREITA
rorTAO = - BATENTE SENTIDO DE FECHAMENTO ||*
n 185 3K

Programacao do transmissor (controle remoto)

Pressione e solte o botdo TX da central. O led do botdo TX ficard aceso e a central ird ignorar qualquer
comando de controle j& cadastrado. Para sair da funcdo pressione novamente o botao TX ou escolha outra
funcdo da central.

Pressione e solte o botdo do controle remoto desejado. A barra de led iré piscar por alguns segundos.
Enquanto estiver piscando, pressione o botdo "+ da central para confirmar o cadastro. Repita se necessario
para outros botdes ou controles.

O controle remoto n&o serd programado caso o procedimento anterior ndo seja confirmado.

ApOs a programacao dos controles remotos necessarios, aguarde 60 segundos ou pressione o botdo TX da
central para sair da fungao.

Procedimento para apagar a memdria de transmissores cadastrados

Pressione e solte o botdo TX da central. O led TX ird permanecer aceso.

Em seguida, pressione e mantenha pressionado o botdo "-” da central até que a barra de leds fique totalmente
preenchida.

Quando a barra de leds comegar a piscar libere 0 botdo "-” e aguarde até que todos os leds parern de piscar
indicando o fim do procedimento de apagar a memadria de controles (este procedimento pode durar até 1
minuto).

Programacao do Tempo de Abertura / Fechamento (curso)

*Importante: este procedimento deve ser executado, sem interrupgoes, para que a central aprenda o tamanho
do portdo e executa as rampas de desaceleracao de forma correta.*

**Cuidado: Para evitar problernas durante o procedimento, desconecte todos os fios da botoeira e certifique-
se que a fungdo forga estd gjustada para o peso do portao.**

Pressione e solte o botdo curso “C”, o led da funcao fica aceso. Mantenha pressionado o botao "+ até
preencher a barra de leds, neste momento o portao inicia a movimentaggo.

O portdo deve fazer uma movimentacdo completa de fechamento, se j& ndo estiver fechado e abertura para
finalizar a aprendizagem.

Nao pressione o controle remoto durante este procedimento, a central executa de forma auténoma as
movimentacdes necessarias. Quando o led da fungao curso apagar o procedimento foi completado.

Entrada BOT
A entrada BOT funciona como um controle remoto e executa todas as fungdes de movimentacao e parada
do motor.



